Manual de usudrio
Série ProBG

Data: Janeiro de 2021

Cbrigado por escolher nosso produto. Por favor, leia as instrugdes cuidadosamente antes
da operacdo. Siga estas instrucdes para garantir que o produto esteja funcionando
corretamente. As imagens mostradas neste manual sdo apenas para fins lustrativos.

x

Para mais detalhes, acesse o site www.zkteco.com.br
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Copyright © 2021 ZKTECO CO., LTD. Todos os direitos sGo reservados.

Ndo é permitida a codpia, alteracdo ou encaminhamento de nenhuma parte deste manual

sem a autorizacdo prévia da ZKTeco. Todo o conteldo nele publicado pertence a ZKTeco e

suas filiais.

Marca registrada
ZK Tz € uma marca registrada ZKTeco.
Outras marcas registradas envolvidas neste manual pertencem a seus respectivos

proprietdrios.

Informagoes importantes
O conteludo deste manual, incluindo todas as informacdes e imagens, é referente a
operacdo e instalagdo dos produtos ZKTeco e pode ser divulgado somente com ordens

expressas da empresa.

O manual deve ser lido por completo antes da operacdo ser iniciada e se houver dlvidas
com relacdo das informacodes descritas nele, por favor, entre em contato com a ZKTeco antes

de utilizd-lo.

E um pré-requisito para operacdo correta dos produtos que os usudrios que irdo operd-lo
tenham recebido freinamento adequado, conhecam e tenham compreendido todas as

informacdes contidas no manual.

ZKTeco Co., Ltd (ZKTeco) ndo oferece garantia com relacdo das informacdes apresentadas
neste manual e as alteracdes nele incluidas. A empresa ndo estende garantia de qualquer

nafureza, englobando o design ou sua comercializacdo para outros fins.

O fabricante ndo assume responsabilidade por quaisquer erros ou omissdes nas informagoes
e documentos que sdo referenciados neste manual. O risco quanto aos resultados e
desempenho obtidos com a utilizacdo da informacdo é de completa responsabilidade do

usudrio.

A ZKTeco ndo € responsdvel por qualguer dano acidental, consequencial, indireto ou
especial, incluindo perda de negdcios, lucros, interrupcdo de negdcios, perda de
informacdes comerciais ou qualquer outro fipo de perda decorrente, relacionada ou ndo
com a utilizagdo ou referenciada neste manual, mesmo que a ZKTeco tenha sido avisada da

possibilidade de tais danos.
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A IKTeco detém o direito de acrescentar ou alterar as informacdes publicadas no manual de

tempos em tempos em formato de circulares, cartas ou notas efc. afim de aprimorar o
funcionamento e seguranca dos equipamentos. Este tipo de alteracdo destina-se a melhoria
do funcionamento dos equipamentos e para essas alteracdes ndo conferem qualguer direito
de reclamacdo, dano ou indenizacdo em quaisquer circunsténcias.

Sendo assim, este produto receberd atualizacdes sem aviso prévio. Para verificar os
procedimentos operacionais mais recentes, acesse o site http://www.zkteco.com.br

A ZKTeco ndo se responsabiliza (i) em casos de mau funcionamento do equipamento devido
a qualguer ndo cumprimento das instrucdes contidas neste manual (i), em casos de
funcionamento do equipamento além de seus limites (iii) ou de equipamentos em condicdes

diferentes das descritas neste manual.

Lembramos que este manual introduz as operacdes série ProBG.

Todas as imagens exibidas no manual sdo apenas para fins ilustrativos e podem ndo ser

exatamente consistentes com os produtos reais.

Caracteristicas sinalizadas com % ndo estdo disponiveis em todos os aparelhos.

Se ocorrer algum problema com relacdo ao produto, por favor, entre em contato conosco.

Suporte Técnico ZKTeco do Brasil

Site: zkteco.com.br

E-mail: suporte.brasil@zkteco.com
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A empresa

A IKTeco Co., Lid (ZKTeco) é uma multinacional especialista em verificacdo biométrica,
fabricante de produtos de trés grandes segmentos: equipamentos de verificacdo biométrica;
tecnologia inteligente de controle de enfrada e saida de pessoas + veiculos + objetos, e a
plataforma de escritério inteligente baseada em nuvem. Oferecemos servicos para empresas

pUblicas e privadas, e produtos para consumidores finais instalarem em suas residéncias.

A ZKTeco possui aproximadamente 3.500 funciondrios, sendo cerca de 1.000 atuando em
equipes de P&D e 600 em escritdérios ao redor do mundo. Temos 45 filiais na China e 48

escritérios espalhados em diversos paises.

Contamos com vdrios centros de desenvolvimento, design e inovacdes no Vale do Silicio,
Europa, India, Dongguan, Xiamen e Dalian. Hoje, as técnicas e terminais inteligentes da
ZKTeco j& sdo utilizados pela maioria das 500 principais empresas mundiais e estamos

presentes em mais de 100 paises e regidoes.

Buscamos integrar técnicas de verificagdo biométrica hibrida e técnicas de visdo
computacional & Internet, IoT, big data e computacdo em nuvem por meio de softwares,

como o ZKBioSecurity.

Nossas solucdes podem ser aplicadas em empresas, escolas, residéncias, aeroportos, entre

vdrios outros segmentos.

Nosso portfélio contempla mais de 400 produtos e é utilizado no Brasil em grandes empresas.
Enfre os equipamentos que fabricamos estdo terminais e cGmeras de reconhecimento facial,
raio-x, detectores de metais, catracas, cancelas, fechaduras digitais, entre outros produtos
de controle de acesso, seguranca de inspecdo, controle de entrada de pessoas + veiculos +

objetos e smart home.

Em 2020, a empresa mudou sua sede brasileira para Vespasiano, regido metropolitana de
Belo Horizonte/MG, com instalacdes de 3.000m2, em um terreno de 22.000 m?, e passou d
fabricar equipamentos no Brasil. Além disso, possuimos uma equipe de P&D para o

desenvolvimento de solucoes especificamente para as demandas brasileiras.
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1. Visdo geral

A série ProBG é composta por cancelas de alto desempenho e alta velocidade. Tem um servo
motor de alto desempenho, estrutura de transmissdo simples e durdvel, painel de controle
robusto e resistentes a altas temperaturas, design com aparéncia interativa humanizada e

conector do braco com sistema anficolisdo.

1.1 Aparéncia da cancela
Figura 1.1

Fita de LED — opcional
/ Braco

T—-‘—‘;a/

%

Borracha antiesmagamento

S

Indicador LED

2. Instalagao do produto

2.1 Precaugoes de instalagao

« Certifigue-se que a ProBG seja instalada no nivel do solo e que o piso esteja firme e
estavel.

« Caso o piso ndo esteja firme e estdvel, é necessdrio fazer uma base de cimento antes
dainstalacdo.

+ Ndo faca alteracdes ou ligagdes elétricas com a cancela alimentada.

« Garanta que o fio ferra esteja conectado ao gabinete da cancela para garantir a

seguranca.
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2.2 Conexdo dos cabos

«  Enecessdrio preparar a tubulacdo e o aterramento antes da instalacdo da cancela.
« Passe os cabos que serdo conectados pela tubulacdo.

o Para facilitar a instalagcdo, use um fio guia para passar os cabos pela fubulacdo.

Figura 2.1

_~ Gabinete

\

Sala de

Parafuso de fixagcdo com
Chapa de fixagao
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Base de concreto A fiagcdo eléfrica deve passar por

conduites apropriados. Cabos de dados

Cabo de alimentagdo ; \ devem ser separados dos cabos de

alimentagdo.

<
............................................................
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2.3 Procedimentos de instalagdo

+ Use a chapa de fixagdo para marcar a posicdo de instalagcdo do gabinete.
» Marque a posicdo dos orificios de acordo com a figura 2.2.

+ Instale os parafusos de fixacdo e use uma chave para apertar as porcas de acordo com

a figura 2.3.
Figura 2.2
Porca de fixagdo
Chapa de fixagao
Figura 2.3
Gabinete
Barra de fixagdo Porca de fixagdo 4 x M12
TR N | LI
Piso 5 “ i
) - Piso
IO g )

Base de concreto
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2.4 Instalagdo do brago da cancela

Posicione o braco da cancela no flange de acordo com a localizacdo do furo, use uma

chave de boca para fixar a barra com os parafusos e porcas.

N

\‘\

Figura 2.4

3. Ajuste de molas

3.1 Teste e ajuste de molas

» Todas as cancelas sdo ajustadas na fdbrica de acordo com o procedimento interno.

A mola usada no mecanismo estd tensionada, qualquer ajuste da cancela deve ser
realizado somente depois que as molas estiverem soltas.

« Verifigue arigidez e o encaixe do braco da cancela apds sua instalacdo e antes de sua
primeira operacado.

« Com o braco ajustado para que seu peso seja equilibrado pela tensdo aplicada na mola,
a cancelajd poderd ser operada corretamente. Caso aconteca alguma alteracdo como
por exemplo, forca excessiva exercida sobre o braco, a mola deverd ser regjustada

seguindo as orientacdes descritas abaixo.
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3.2 Ajuste da posi¢do do brago

Para ajustar a posicdo do brago da cancela siga os seguintes passos:

1. Abra a porta da cancela e remova a tampa.

2. Solte os dois parafusos de fixagcdo no eixo do braco com a chave Allen M12 para que o
braco possa ser reposicionado manualmente.
Ajuste a posicdo do braco na posicdo horizontal conforme a figura 3.1.

4. Use a chave de torque para apertar os dois parafusos de fixacdo (72Nm).

Figura 3.1

Desbloqueio manual do braco quando a energia estd desligada

Quando nd&o houver energia elétrica a cancela ficard em ponto morto mecénico (em
posicdo vertical ou horizontal) para destravar o bragco manualmente, a partir deste ponto siga

os seguintes passos:

Levantando o brago: Use a chave de fenda para empurrar a haste da manivela para longe

da posicdo de ponto morto, levante o braco manualmente. Figura 3.2 e 3.4.

Descendo o brago: Use a mdo para puxar a haste da manivela para baixo para deixar a

posicdo do ponto morto, desca o braco manualmente. Figura 3.3 e 3.5.
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Figura 3.3

Empurre a haste para sair da Tire a haste da posicdo
posicdo de ponto morto; de ponto morto;
Figura 3.4 Figura 3.5

Empurre para destravar; Puxe para destravar.

Ajuste de tensdo das molas
Certifique-se o braco da cancela foi instalado com comprimento correto e realize o ajuste
de tensd@o das molas, aperte ou solte os dois parafuso de ajuste que ficam na base inferior

das molas para manter o braco estdvel em 45°.

3.3 Teste do ajuste de tensdo das molas

Abra a porta de acesso ao mecanismo da cancela;

Desligue a cancela;
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o Ajuste manualmente o braco da cancela para a posicdo de 45°;

» Se o braco da cancela estiver estdvel nesta posicdo e ndo se mover, o gjuste de

tensdo das molas realizado estd correto.
4. Conexdo da alimentagdo

4.1 Conexado

1. Conecte o L e o N ao disjuntor da cancela e o PE aos parafusos de aterramento (fio
amarelo/verde);

0 Apenas os cabos de conexdo de energia fornecidos devem ser usados para conectar a
fonte de alimentacdo (os cabos de energia internos j&d vém conectados de fdbrica).
‘&Apés ligar a alimentacdo, é recomenddvel aguardar pelo menos 1 minuto antes de
operar o equipamento. Este & o tempo necessdrio para o equipamento inicializar e executar
O auto feste.

‘& Apds desligar a alimentag¢do, é recomenddvel aguardar pelo menos 20 segundos antes

de religar a alimentacdo, caso contrdrio poderd ocorrer danos ao equipamento.

2. Para usar a energia AC é necessdrio mudar o interruptor SW1 para USE AC POWER,

conforme exibido na imagem abaixo.

Com o SW1 selecionado em "“"USE AC POWER" a saida 24V (CON2) poderd ser conectada a

um detector infravermelho de 24V ou & um detector de veiculo.

5

SW1 é selecionado
em USE AC POWER
+ -

Figura 4.1

1NdNI %U

a saida 24V

. Para unidade
Entrada AC 100 ~ 240 Saida 24V

de conftrole

ZKTeco do Brasil | Rodovia MG10, Km 26, Loteamento 12, B. Angicos, Vespasiano - MG | zkteco.com.br | 31 3055-3530




Figura 4.2
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3. A cancela pode ser alimentada por uma bateria 24V verifique a imagem abaixo para
realizar a conexdo.

&Coloque a chave seletora SW1 em USE BATTERY para usar uma bateria na entrada da

fonte de alimentacdo. Verifique a polaridade +/- antes de conectar a bateria, nunca inverta

esta conexdo.

Quando SW1 é selecionado para “USE BATTERY", vocé pode conectar uma bateria de 24 V

no conector CON2 para alimentar a cancela.

Figura 4.3

+ 24U - P3

CON2

SW1 para usar bateria ‘ ‘

Bateria 24V (entrada)

133738 d3M0d

Para unidade

de controle
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4.2 ParGmetros técnicos

Modelo ProBG2030/ | ProBG2045/ | ProBG2060/ | ProBG2130/ | ProBG2230/ | ProBG2240/

3030 L/R 3045 L/R 3060 L/R 3130 L/R 3230 L/R 3240 L/R
Tamanho do bragco | 3m; 4.5m; ém; 3m; 3m; 4am;
da cancela
Tempo de abertura | 0.9s; 2.5s; 4.5s; 1s; 2s; 3s;
Tipo do bracgo Reto / Braco telescoédpico; 90° braco | Braco tipo cerca;
da cancela dobrdvel;
Brago da cancela Opcional; N&o;
com LED
Consumo Mdximo 100W;
Fonte de alimentagdo 24VCC, 100 ~ 240VAC;
Frequéncia do controlador 50Hz a 60Hz;
Material da carcaga Aco com pintura eletrostdtica a po;
Peso (sem o brac¢o) 49Kg (ProBG2000) | 60Kg (ProBG3000);
Tensdo da placa de controle 24VCC | Mdximo 300mA;
Temperatura no ambiente de trabalho -40° ~ +75°%
MCBF - Ciclo médio entre falhas 5 milhoées de ciclos;
Unidade de acionamento Servo Motor;
Grau de protegdo IP54

Direcdo do braco da cancela

Figura 4.4
L: caixa no lado esquerdo R: caixa no lado direito e
e braco do lado direito braco do lado esquerdo
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5. Diagrama da placa de controle

Figura 5.1
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5.1 Ajustes no DIP Switch

Figura 5.2

ﬁﬁf}%?S:OFF-No delay funct %ﬁ
8

e ple B0 diss Bbbos |4

3s EZOS I“__.TBOS OFF

4s 25s 1-OFF:Input mode-NO
5 30s 1-ON:|r[\:put mode-NC
] 355 2-OFF:Power failure-Un Lock
J 0s 2-ON:Power failure-OPEN
Os 3-QFF:Impact-OPEN
3-8N:|m act-STOP
Motor 40

FF:Close speed-0.9s
. . N:Close speed-1.3s
Communication| 5678:Auto-Close Delay time
FTTTTR. | 485 port
o0o00QCo0
0000 O / .
|
!

1. No DIP Switch 1, ON para NC (normalmente fechado) e OFF para NO (normalmente

=m 2|NO-9pOW 8JIAISS

N
EEEEEEEN
12345678

juswisnlipe a|buy

aberto).

2. No DIP Switch 2, ON apds o desligamento o braco ird subir e OFF o braco ird
permanecer na posicdo fechado.

3. No DIP Switch 3, ON é para parada automdtica ao impacto e OFF para inversdo
automdtica quando o braco da cancela encontrar o obstdculo.

4. No DIP Switch 4, a velocidade de fechamento automdtico pode ser ajustada. ON é
para velocidade de fechamento automdtico de 1,3s, enquanto OFF é para 0,9s
(apenas para o modelo ProBG 2030/3030).

5. Os DIP Switch 5,6,7 e 8 sGo usados para atrasar o fechamento automdatico do braco.
O tempo de atraso do fechamento automdatico do braco pode ser definido como: 1s,
2s, 3s, 4s, 5s, 8s, 10s, 15s, 20s, 25s, 30s, 35s, 40s, 50s ou 60s, conforme exibido na figura
5.2.

4. Caso o bragco da cancela ndo alcance a posicdo vertical devido a qualquer
obstdculo, é possivel ajustd-lo em um angulo de 60°, 70°, 80° e 90°. Um interruptor DIP
separado é fornecido na placa para o realizar a operacdo (1,2 interruptores).

7. O DIP Switch do modo de manutencdo é usado para possiveis reparos e ajustes.

(Modo padrdo, ndo modificar).
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5.2 Interface de entrada

« A interface RS485 pode se conectar com o computador para verificar o estado da

cancela e as informacodes do alarme.

Importante: O uso do protocolo RS485 é recomendado para profissionais de desenvolvimento.

Consulte seu consultor de vendas sobre o protocolo de comunicagdo 485.

« Todas as portas de entrada tém isolamento optoeletrénico. A faixa de tensdo de entrada
fica entre DC5 a 24V.

« O sinal de controle de abertura / fechamento (UP / DOWN) da cancela e o sinal de
controle remoto de abertura / fechamento (REMOTE-UP / REMOTE-DOWN) sdo diferentes.

* A abertura do braco pelo sinal UP tem funcdo de memdéria, que guarda o niUmero de
pulsos de abertura do braco e aguarda o mesmo nUmero de veiculos passarem pelo
detector de veiculos (laco indutivo e/ou IR). Somente apds o nUmero de pulsos de
abertura forem iguais ao numero de veiculos que passarem pelos sensores, a cancela ird
fechar o braco.

» A abertura do braco pelo de sinal REMOTE-UP ndo possui funcdo de memaria.

+ Um pulso de DOWN limpa a meméria e fecha a cancela.

+ Aenfrada do sinal do detector de veiculos e de sinal infravermelho usam a conexédo COM
e NC do detector de loop.

Importante: A cancela ndo responde ao comando de fechamento quando os detectores

laco indutivo e IR ndo estiverem conectados.

5.3 Interface de saida utilizado em conjunto com LPR

» Sinal de posicdo vertical da cancela, contato seco do relé (NC, C, NO).

» Sinal da posicdo horizontal da cancela, contato seco do relé (NC, C, NO).

+ Sinal R&G semdforo de 10A, contato seco do relé (NC, C, NO), ndo ultrapassar a corrente
de 10A.
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5.4 Conexdo com outros equipamentos de estacionamento

5.4.1 Dispositivo de reconhecimento de placas veiculares (LPR) e de controle de acesso

O braco da cancela levanta automaticamente depois que a LPR reconhece e verifica as

placas veiculares durante o controle de acesso, a funcdo do painel de controle é semelhante

no LPR. Confira o diagrama elétrico na figura 5.5.

Figura 5.5
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5.4.2 Conectando a controladora inBio com sistema de antena UHF

O leitor UHF é conectado na controladora inBio, que se conecta com a placa de controle da
cancela. Desta forma, a tag UHF é identificada, envia o comando para a inBio e a inBio envia

o comando para que a cancela seja aberta.
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Fig. 5.4
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5.4.3 Lacgo indutivo

Os detectores de laco indutivo consistem em: laco indutivo, detector do laco e placa de
controle. Quando o laco indutivo é instalado sob o solo, o laco detecta o veiculo e evita a

gueda do braco em cima do veiculo.

O diagrama elétrico € mostrado na figura 5.5. Se somente o detector de laco indutivo for

usado, a enfrada de sinal infravermelho precisa ser conectada diretamente em +24V.

Figura 5.5
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DiGmetro da bobina \ NUmero de voltas da bobina

De acordo com a situacdo real,
3m; garanta que o valor da indutdncia
esteja enfre 100uH e 200uH;
3~6m; 5~6 voltas;
6~10m; 4~5 voltas;
10~25m; 3 voltas;
25m; 2 voltas.

Observagdo: O laco indutivo ndo € fornecido com a cancela e precisa ser adquirido

separadamente.

5.4.4 Sensor IR antiesmagamento

Se um veiculo ou pessoa interromper o sinal entre o transmissor e o receptor do detector IR
antiesmagamento, o braco da cancela ndo ird descer. Depois que o veiculo ou pessoa

passar, o braco ird fechar automaticamente.

O diagrama de fiagdo é mostrado na Fig. 5.7. Se somente o detector de lago indutivo for

usado, a entrada de sinal de laco indutivo precisa ser conectada diretamente em +24V.

Figura 5.7
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Observagdo: O sensor IR antiesmagamento ndo € fornecido com a cancela e precisa ser

adquirido separadamente.
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Instalacdo do laco indutivo e sensor IR antiesmagamento

Figura 5.8
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Os sensores IR
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precisam ser ligados em
série.
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5.4.5 Laco indutivo e o sensor IR antiesmagamento

Verifique o diagrama elétrico (Fig. 5.9) de uso do laco indutivo e sensor IR antiesmagamento.

Figura 5.9
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5.4.6 Diagrama de ligagdo do painel de botoes

O diagrama elétrico do painel de botdes € mostrado na figura 5.10.

Figura 5.10
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6. Apéndice

6.1 Fun¢ao anticolisGo

O braco requer ainstalacdo de 1 ou 2 parafusos de fixagdo para protecdo confra colisdo.

6.2 Para@metros de configuragao

Para acessar os par@metros de configuracdo, é necessdria uma placa vendida

separadamente.

1. DOOSPA - Nome do programa 2. PA_00 — Opcdes de pardmetros

“

1d0000 - Valor do parémetro 4. PA_AST - Reset

PR_RSI

1880888
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Importante: Apds redefinir o valor do par@metro, a placa de controle dard um alarme, neste

momento, selecione o pardmetro PA_31 e pressione a tecla Enter para mudar 1d0000 para
1d000T1.

**_Err — Aviso de erro (normalmente: 00000)

88880

Descricdo do erro

o 00_Err - Sobrecarga de corrente;

¢ 11_Err - Falha de hardware;

o 33_FErr - Falha na autoverificacdo;

o 44 _Err - Deteccdo de falha na fiagdo do motor ou falha de energia AC;
o 55 Frr - Deteccdo de queda do braco.

Erros e solucoes

m Cédigo do erro Problema e solucdo

Problema: Sobrecarga de corrente;

1 O00_Err
Solugdo: Verifique a carga atual no equipamento;
Problema: Problema da placa principal;

2 11_Err
Solugdo: Substitua a placa principal;
Problema: Problema da placa principal;

3 22 _Err
Solucdo: Substitua a placa principal;

Problema: Pode ser uma conexdo defeituosa do motor ou o
braco da cancela ndo estd em posicdo de equilibrio;

4 33_Err Solucdo:

e Verifigue se 0 movimento mecdnico estd correto.

e Verifigue a conexdo do motor ou substitua a placa
principal.

e Verifique se o braco estd na posicdo de equilibrio.

Problema: Conexdo inadequada do plugue do encoder do
motor ou problema na placa principal.

5 44_Err
Solucdo: Verifique a conexdo do encoder do motor ou
substitua a placa principal;

Problema: O interruptor DIP 1 pode ndo estar DESLIGADO ou
existe um problema com a fiacdo de sinal de detector
6 55_Err anficolis@o da cancela
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Solucdo:

e Verifigue se o interruptor DIP 1 estd desligado;

e Verifigue afiacdo de sinal do detector anticolisdo da

cancela

Problema: Pode haver conexdo inadequada entre o sinal
do detector do veiculo e o sinal IR.
Sempre -
Solucdo: Verifigue se o sinal do detector de veiculo e o sinal
IR estdo diretfamente conectados a + 24V.

Teclas de instrucoes

» Atecla MENU ¢ utilizada para alterar os quatro pardmetros acima.

o As teclas =/ L/R (esquerda e direita) sdo usadas para selecionar o pardmetro
desejado.

« Atecla T UP ¢é utilizada para adicionar 1 para cada toque (0 a 9).

» Atecla ENTER é usada para entrar no item de configuracdo de um parmetro especifico.

Interpretacdo dos parametros
1d0000, 2d0000, 3d0000 e 4d0000 indica que o par&dmetro atual é 0000, correspondendo &

modificacdo do bit 1 mais a direita para o bit 4 mais a direita.

Parametro de tempo de retorno

PA_07 (1 a 40): menor nUmero = menor aceleracdo;

«  PA_09 (1500 a 6000): maior nUmero = longo tempo.

Parédmetro de tempo aberto
« PA_10,PA_11 (100 a 9999);
« PA_12 (01 a99).

Parametro de tempo de fechamento
o PA_13,PA_14 (100 a 9999);
o PA_15(1 a99).

Importante:
« PA_10EPA_13: representam a velocidade do motor;
« PA_11 EPA_14:representam o tempo de execucdo;

o PA_12EPA_15:representam a proporcdo de aceleracdo e desaceleracdo;

Exemplo: O valor de 30 é 1:1, maior que 30 é aceleracdo e menos de 30 é desaceleracdo.
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+ Parametro de posicao fechada: PA_20 (1 TO 9999);

+ Parametro de posigcdo aberta: PA_21 (1 A 9999);

» Sensibilidade de obstdculos: PA_23 (10 A 99);

» Sinal do brago da cancela: PA_30 (0 A 1, curto é1) - valor padr&o: 1d0000;

» Detector de veiculos e sinal IR: PA_31 (0 A 1, a fiacdo curta é 1) — valor padrdo: 1d0001;

Paradmetros especificos

Importante: estes paréGmetros devem ser ajustados de acordo com o famanho do braco da

cancela.
Braco: 3m | Braco: 4.5m | Brago: ém |
Velocidade: 0,9s Velocidade: 2,5s Velocidade: 4,5s
PA_07:05 PA_07:05 PA_07:05
PA_08: 8500 PA_08: 8500 PA_08: 8500
PA_09: 1850 PA_09: 6800 PA_09: 7850
PA_10: 1850 PA_10: 1100 PA_10: 550
PA_11:1800 PA_11: 4200 PA_11: 5350
PA_12:55 PA_12: 50 PA_12: 20
PA_13: 1650 PA_13:750 PA_13: 400
PA_14: 1900 PA_14: 4750 PA_14: 6150
PA_15:85 PA_15: 55 PA_15:20

Braco de cerca: 3m |
Velocidade: 1s

Braco de cerca: 4m |
Velocidade: 3s

Braco de cerca: 3m |

Velocidade: 2s

PA_07:05 PA_07:05 PA_07:05
PA_09: 2250 PA_08: 8500 PA_08: 8500
PA_10: 1350 PA_09: 6800 PA_09: 1850
PA_11: 3350 PA_10: 850 PA_10: 1650

PA_12:35 PA_11: 4700 PA_11:1850

PA_13: 900 PA_12: 50 PA_12:20
PA_14: 3700 PA_13: 600 PA_13: 1600

PA_15:15 PA_14: 5350 PA_14: 2050

PA_15: 65 PA_15:25

Tabela de selecdo de molas

« ProBG2000

Tipo do braco

Comprimento do Diametro do fio da No. de molas

braco L (M mola D (mm

2.5<L<35 D=4.5 1

3.5<L<40 D=4.5 1

Telescépico / Direto 40<L<50 D=55 1
5.0<L<6.0 D=45+5.5 1+1

90° dobradica do braco L<3 D=55 1

Braco de cerca L<3 D=55 1
3<L<4 D=45+55 1+1
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« ProBG3000

Tipo do braco Comprimento do Diametro do fio da mola D No. de molas
braco L (M mm

2.5<L<35 D=3.5 2

3.5<L<40 D=3.5 3

Telescépico / Direto 40<L<50 D=35 4
50<L<6.0 D=35+4.5 3+2

90° dobradica do brago L<3 D=3.5 3

Braco de cerca L<3 D=45 2
3<L<4 D=3.5+4.5 2+2

Valores usados apenas como referéncia.

Importante:

« Defina o tamanho do brago antes de ajustar os paré@metros.

« A substituicdo do brago longo por um mais curto requer que a mola seja removida para
manter a cancela equilibrada.

« Uma vez que as configuracdes dos par@metros forem reiniciadas, a mdquina sempre
disparard o alarme. Ajuste este pardmetro PA_31 para 1d0001 (versdo de placa principal
1.5).

o Apds aredefinicdo das configuracdes dos pardmetros, o equipamento sempre dard um
alarme. Para evitar qualquer problema, defina o parémetro PA_25 para 1d0001 e o
parGmetro PA_31 para 1d0001 (placa principal versdo 2.0).

+ Ospar@metros acima séo somente para referéncia, certifique-se de ajustar os pardmetros
de acordo com o comprimento do braco da cancela.

o Apds reiniciar os ajustes, a cancela restaura os pardmetros do bragco com 3m.

6.3 Lista de acessérios de embalagem

Nome Quantidade

Parafuso de fixacdo do chassi M14 x 150 4pcs
Placa de prensa para fixacdo do chassi 2pcs
Chaves dos chassis 2pcs
Parafuso de fixacdo do braco da cancela M8*110 2pcs
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Em caso de duvidas ou problema na instalacdo e uso do equipamento, entre em contato

CONOSCO.
Suporte Técnico ZKTeco do Brasil

Site: zkteco.com.br
E-mail: suporte.brasil@zkteco.com
WhatsApp: (31) 3055-3530
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